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(5) Anordnung zur Druckmessung in einem hydraulischen Steuergerat 

@ Es wird eine Anordnung zur Druckmessung in einem 
hydraulischen Steuergerat eines Automatgetriebes vor- 
geschlagen. Das hydraulische Steuergerat bestehtaus ei- 
ner Kanalplatte, einem Zwischenblech und einem Ventil- 
gehause (1), welches sowohl Aktuatoren als auch Senso- 
ren aufweist. Hierbei ist auf dem Ventilgehause (1) zusatz- 
lich ein Elektronikmodul (3) und eine Bodenplatte (2) an- 
geordnet. Die Bodenplatte (2) befindetsich zwischen dem 
Ventilgehause (1) und dem Elektronikmodul (3). Die Bo- 
denplatte (2) verschliefct einen Druckmefckanal (7), wobei 
diese im Bereich des Abschlusses auf der dem Ventilge- 
hause zugewandten Seite eine Aussparung aufweist und 
auf der dem Elektronikmodul (3) zugewandten Seite ein 
Sensor (4) angeordnet ist. 
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Beschrcibung 



Die Erfindung betnfli einc Anordnung zur Druckn.essung 
in c,ne,n hydrauhschen Sleuergcrat eines Au.omatge.riebes 
wobe, das hydraulische S.cucrgera. aus eincr Kanalpla.tc 5 
e.nen. Zwuschenblech und einem Vemilgehause bestehl und 
sowohl Aklualoren als auch Sensoren auiAveisi 

Integrator Beslandleil eines Au.omatgeiriebes ist ein Hy- 
drauliksteuergerat. Ubiicherweise befindct sich dieses auf 
der Unlerseilc des Aulomalgelriebes und wird bei der Mon- 10 
lage als vorgelertigles Modul in eincn, Arbeilsgang koni- 
plell nioniien. Ein derartiges Hydrauliksteuergerat ist z B 
aus der DE-PS 43 44 584 bekanm, Dieses besfeht aus einer 
Kanalplaltc. eineni Zwischcnblcch und einem Ventilee- 
hause. Zusa.zlich sind auf diese,,, Hydrauliksteuergerat ein .5 
Tempera.ursensor, Drehzahlsensoren und eine Leherpla.te ' 
mil einem Zentralstecker angeordnel. Urn fchlerfreie Sen- 
sorsignale zu erhalien, muB nun in der Praxis dieses Hydrau- 
liksteuergerat gegenuber den, Auioniatgeiriebe exaki posi- 
nomert se,n. Ein nich. exaki positioniertes Hvdrauliks.eucr- ^0 
gem kann z. B. dazu fuhren, daB die Drchzahlcrfassung 
lehlerhatt ,st bzw. daB ein i,„ Hydrauliksteuergerat angeord- 
neter Drucksensor nicht exaki abdichte. und son.it Leckace 
auttr.lt Zusaiz hch miissen bei der exak.en Posiiionierung 
die unterschiedlichen Warn.eausdehnungskoeffizien.en der 25 
verbauten Ma.enalien. Fertigungs- und Mon.agetoleranzen 
mitberucksicliligt werden. 

Die der Erfindung zugrunde liegende Aufgabe bestehl 
nun darin. eine montagetreundlichere Losung, insbesondere 
zur Druckmessung, zu entwickeln. 30 

,„u T e ?,' e ^"^""esgemaBe Losung besieht darin, daB 
mil dem Vermlgehause ein Elekironikmodul verbunden isi 
wobe. das Vemilgehause und das Elektronikmodul eine ge- 
meinsame Aufnehmer- und Auswerteeinheii zur Druckmes- 
sung bilden. 

In einer Ausgestaltung hierzu wird vorgeschlagen. daB * 
S? E1 ^ on > kniodul ™ ^ner Bodenplatte, einem Rahmen, 
c.ncr Abdcckung, c.ncm Sensor und einer Auswerteeinheii 
besteht, wobei die Bodenplatte, der Rahmen und die Abdek- 
kung eine abgeschlossene Einheit bilden. Die erfindungsge- 40 
maBe Losung und deren Ausgestaltung bietet den Vorteil 
daB die vormontierte Anordnung in nur einem Arbeitsschriti 
tehlertrei ri.ont.ert werden kann. Dadurch, daB das Elektro- 
nikmodul e,ne abgeschlossene Einheit in. Sinne von oldicht 
bildel, kann die Anordnung vorleilhaflerweise auch inner- 45 
nalb des Schm.ermittelsumpfes verwendet werden 

In e,ner weiteren Ausgestaltung der Erfindung wird vor- 
geschlagen, daB die Bodenplatte einen im Vemilgehause an- 
geordneten DruckmeBkanal verschlieBt. Im Bereich des Ab- 
schlusses weist die Bodenplatte auf der dem Ventilgehause 50 
zugewandten Se.te eine Aussparung auf. Auf der dem Elek- 
tronikmodul zugewandten Seite ist der Sensor angeordnel 

DmcLl R T 8eS f aIrUn i hierZU Wird vor S«^hlagen daB in. 
DruckmeBkanal em Druckstift angeordnel ist. Die erfin- 
dungsgemaBe losung und deren Ausgestaltung biete. den 55 

t£S V u, r WeSen der 8 esc hlossenen Bodenplatte 
Dichtigkeitsprobleme am Elektronikmodul vermieden wer- 
den. Der DruckmeBkanal bedarf keiner weiteren Bearbei- 
tung, da hier eine einfache Abdichlung des DruckmeBka- 
nals, z. B. uber e.nen Runddichixing, moglich ist eo 

In emer Ausgestaltung wird vorgeschlagen, daB der Sen- 
sor .ntegraler Beslandleil einer in der Auswerteeinheii enl- 
haltenen Haup.platine ist. Der auf der Bodenplatte angeord- 

wnri e H SOr A ™ n Z - B ; ei " DMS -MeBstreifen sein. Insofern 
r/nH d ' eA " swe " e f '^tronik in diesem Ball eine entspm- 65 
chende Bruckenschaltung und ein Verstarkennodul beinhal- 
rcn. 

Eine zweite erfindungsgemaBe Losung besteht darin. daB 



ein Drucksensor zweiteilig ausgefiihrl ist. dieser aus einer 
MeBnase und einem Aufnehmericil besteht. MeBnase und 
Autnehmeneil bilden zusammcn mil der Bodcnplaiie eine 
vonnonncrte Emhei. und in einer Ausgestaltung hierzu wird 
vorgeschlagen. daB die MeBnase in der Bodenplaue 
schwininiend gefuhrt ist. F 

Diese erfindungsgemaBe Losung und deren Ausgestal- 
tung biete, den Vor.e.l, daB hier ein Toleranzausgleich durch 
eine schwimmende Lagerung der MeBnase erzieli wird 

In den Zcichnungen ist ein bevorzugtes Ausfuhrungsbei- 
spiel dargcslelll. b 
Es zeigen: 

Losung und" 6 AUSfUhrUn « dcr ers,en erfindungsge.naBen 
Losung ei " e AusfUhrUn « der zwei,en erfindungsgemaBen 

cm 8 ' *4l ""f erS ' e erfindu "gsgema6e Losung. Daree- 
stellus. e,n Ventilgehause 1 mi, einem Elektronikmodul 3 
Das Ventilgehause 1 und das Elektronikmodul 3 bilden eine 
geme.nsame Aulnehtner- und Auswerteeinheii zur Druck- 
n.essung. Das Elektronikmodul 3 bestehl aus einer Boden- 
platte 2, einem Sensor 4. einem Rahmen 12, einer Abdek- 
kung 6 und I einer Auswer.eeinheit 5. Die Auswerteeinhe.t 5 
weist ubiicherweise eine Hauptplatine auf, wobei der Sensor 
4 .ntegraler Beslandleil der Hauptplatine sein kann, inden, 
er aufgedruckl 1st. Das Elektronikmodul 3 bildet eine abge- 
schlossene Einheit im Sinne von oldicht. Somit ist es also 
moglich, daB das Elektronikmodul sich auch innerhalb des 
Schimenmttelsumpfes des Automatgeiriebes befinden kann 
so daB dieses von Schmiermittel umslroml ist, Im Ventil E e- 
hause 1 befinde. sich ein DruckmeBkanal 7. Innerhalb des 
Druckn.e6kat.als 7 befindet sich ein Druckstift 8 Der 
DruckmeBkanal 7 wird durch die Bodenplatte 2 abgedeckt 
Im Bereich des DruckmeBkanals 7 weist die Bodenplatte 2 
auf der dem Ventilgehause 1 zugewandten Seite eine Aus- 
sparung auf. Auf der gegenuberliegenden Seite der Boden- 
platte. also im Inneren des Elektronikmoduls, ist der Sensor 
4 angeordnel. W.rd nun dem DruckmeBkanal 7 cin cntnrc- 
chendes Druckniveau zugefiihrt, so druckt der Druckstift 8 
autgrund der Kraftwirkung des Hydraulikmediums auf die 
Bodenplatte 2 und verfom.t diese im Bereich der Ablagefla- 
che elastisch. Diese Verformung der Bodenplatte wird von, 
Sensor 4 erfaBi. Ein derartiger Sensor kann z. B. als DMS- 

DMS< M r" aU r S8efUhrt S6in - DiC L ^genanderung dieses 
DMS-MeB Sl re.fens wird ubiicherweise in einer Brucken- 
schaltung nut einem nachgeordneten Verstarker ausgewer- 
tet. in *.g. 1 smd diese zum besseren Verslandnis auBerhalb 
des Elektronikmoduls gezeichnet. Die Anordnung bietet den 
Vorteil, daB das Ventilgehause 1 und Elektronikmodul 3 als 
vormontierte Einheit in nur einem Arbeitsschriti definiert im 
Automatgetnebe eingebaut werden kdnnen. Aufgrund der 
geschlossenen Bodenplatte 2 ergeben sich keine Dichtig- 
keitsprobleme am Elektronikmodul 3. Eine zusatzliche Be- 
arbenung des DruckmeBkanals 7 ist ebenfalls nicht errbrder- 
hch. Die^ Abdichlung des DruckmeBkanals kann z. B als 
Kunddichtnng ausgefuhn sein. 

„ J? m 8 rC- ist A eine J zwei,e ^ung gemaB der Erfindung dar- 
gesteUt. Die Anordnung besleht aus dem Ventilgehause 1 
emem zwe.te.hgen Drucksensor, bestehend aus einer MeB- 
nase 9 einem Aufnehmerteil 10 und dem Elektronikmodul 
3. Fur der. Aulbau des Elektronikmoduls 3 und die Oldich- 
^gkeit gilt das in Fig. 1 Gesagte. Die Bodenplatte 2, die 
DruckmeBnase 9. das Aufnehmerteil 10 und das Elektronik- 

Z^I f 7 v" f? ei , ne Einheil vo ™°ntiert. Diese wird so- 
dann auf das Ventilgehause gesetzl, so daB die MeBnase 9 in 
den DruckmeBkanal 7 eingefuhrt wird. Hierbei ist die 
DruckmeBnase 9 innerhalb der Bodenplatte 2 beweglich 
Die Abdichlung zwischen DruckmeBnase 9 und Aufneh- 



19832435A1_I > 



DE 198 32 435 A 1 



incrteil lOerlblgl ubereinen Dichiring 11. Dcr Aufnehmer- 
leil 10 kann. wic bci Fig. 1 zuvor beschricbcn, cincn DMS- 
McBsircifcn enthaltcn. 

Dicsc crfindungsgemaBe Losung biclcl den Voncil, daB 
hicr cin Tolcranzausglcich durch die schwinmiende MeB- 
nasc 9 erzicll wird. Die voile Dichtwirkung ( Vcr press ung 
axialer Dichiring 11) wird erst bci der Montage des Elcktro- 
nikmoduls (Verschraubung) auf das Vcntilgehause 1 cr- 
reicht. 

Bczugszcic hen lisle 



10 



schwimmend gcluhrt ist. 



Hicrzu 1 Seitc(n) Zcichnungcn 



1 Vcntilgehause 

2 Boden plane 

3 Eleklronikmodul 15 

4 Sensor 

5 Auswerteeinheit 

6 Abdeckung 

7 DrucknieBkanal 

8 Druckstift 20 

9 McBnase 

1 0 Aufnchmertci I 

11 Dichiring 

1 2 Rahnien 

25 

Patent anspruche 

1 . Anordnung zur Druckmessung in eineni hydrauli- 
schen Stcuergerai eines Automat get riebes, wobei das 
hydraulische Sleuergerat aus einer Kanalplaltc, eineni 30 
'/wischenblech und eineni Ventilgehause (1) besteht 
und Aktuatoren und Sensoren aufweist, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB mit dem Ventilgehause (1) ein 
lilektronikniodul (3) verbunden si, wobei das Ventilge- 
hause (1) und das Eleklronikmodul (3) eine gemein- 35 
same Aufnehmer- und Auswerteeinheit zur Drucknies- 
sung bilden. 

2. Anordnung nach Anspruch 1 , dadurch gckcnnzcich- 
net , daB das Elektronikmodul (3) aus einer Bodenplalte 
(2), einem Rahmen (12), einer Abdeckung (6), einem 40 
Sensor (4) und einer Auswerteeinheit (5) besteht. wo- 
bei die Bodenplatte (2), der Rahmen (12) und die Ab- 
dekkung (6) eine abgeschlossene Einheit bilden. 

3. Anordnung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeich- 
nel, daB die Bodenplaile (2) einen im Ventilgehause (1) 45 
angeordneten DrucknieBkanal (7) verschlieBt, wobei 
diese im Bereich des Abschlusses auf der dem Ventil- 
gehause (1) zugewandten Seile eine Aussparung auf- 
weist und auf der dem Eleklronikmodul (3) zugewand- 
ten Seile der Sensor (4) angeordnet ist. 50 

4. Anordnung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeich- 
net, daB im Druck-MeBkanal (7) ein Druckstift (8) an- 
geordnet ist. 

5. Anordnung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeich- 
net, daB der Sensor (4) integraler Bestandeil einer in 55 
der Auswerteeinheit (5) enthaltenen Hauptplaline ist. 

6. Anordnung zur Druckmessung in einem hydrauli- 
schen Sleuergerat eines Automatgelriebes, wobei das 
hydraulische Sleuergerat aus einer Kan al plat te, einem 
Zwischenblech und einem Ventilgehause (1) besteht 60 
und Aktuatoren und Sensoren aufweist, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB ein Drucksensor zweiteilig ausge- 
fiihrt i st, dieser aus einer MeBnase (9) und einem Anf- 
nehmerteil (10) besteht, wobei MeBnase (9) und Auf- 
nehmerteil (10) mit der Bodenplatte 2) eine vormon- 65 
tierte Einheit bilden. 

7. Anordnung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich- 
net, daB die MeBnase (9) in der Bodenplatte (2) 
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